
采购需求 

一、采购标的 

1. 需求一览表 

包号 标的名称 数量 

01 半自动探针台 1套 

 

2. 项目背景 

机器人产业作为当今科技革命和产业变革的重要领域，对于发展新质生产力

尤为重要。 

首先建设高标准的具身智能机器人平台，加大对机器人智能化的研究，然后

进一步在传感器、精密制造、先进控制等相关技术领域实现突破。 

二、技术要求 

1. 采购标的需实现的功能或者目标 

用于大面积、高密度柔性传感器件的电学性能、薄膜厚度的测量。 

2. 工作条件 

（1）工作温度和湿度：22 ~26℃，45%-65% 

（2）电力条件：220V±15% 

（3）场地条件：千级洁净间 

3. 货物技术要求/服务内容及要求 

3.1 配置要求 

   01包设备主要由晶圆载物台、屏蔽腔体、双视野显微镜、探针座以及探针和

夹具等组成。     。 

 

3.2 技术参数指标要求 

01包 

序号 技术参数指标要求 



1 半自动探针台 

1.1 晶圆载物台 

●1.1.1 载物台直径不低于 8 英寸，8 英寸内的平面度≤±2.5um 

▲1.1.2 

载物台的 XYZ 和 Theta 的四轴定位采用手自一体线控旋钮控制；其中 X、

Y 轴行程不低于 210mmx210mm，调节分辨率不低于 0.1um，移动精度不

低于±0.5um；Theta 轴细调角度范围±9°，调节精度 0.01°;Z轴调节行程不

低于 13mm，调节分辨率不低于 0.1um，移动精度不低于±0.5um; （须提

供带投标品牌的整机图片，并指示出四轴相对应的线控旋钮的位置，提供

图片无法说明线控旋钮位置在屏蔽腔上或者无法说明是线控旋钮的不得

分） 

★1.1.3 

载物台提供真空样品吸附设计，能够适应最薄 50μm 厚度晶圆，也能兼容

碎晶圆和单独的晶粒，同时兼容柔性材料吸附操作，需要用三张相应的设

计三维图一一对应描述上述样品固定方案 

▲1.1.4 

载物台采用同轴设计，外接三同轴接头可独立加电用于背栅和低漏电应

用，要求提供采用半导体参数分析仪进行实际测试的实物图片，在±200v

电压扫描时漏电流小于 100fA 

●1.1.5 
载物台可连接上位机进行程序控制，并配置独立的四轴手柄可以支持电

脑端控制操作，能够接驳多种测试仪器完成自动晶圆测试 

1.2 屏蔽腔体 

▲1.2.1 腔体上置针座放置平台可放置 12 个探针座同时下针，整个腔体相对载物

台可进行独立电控升降，升降行程 40mm，分辨率±0.1μm；配置与腔体一

体的双线控手轮分别对应精细调节和快速升降，其中快速升降与显微镜 z

轴联动确保快升降时显微影响不虚焦；（需提供双线控手轮在屏蔽腔位置

的实物照片，不提供不得分） 

●1.2.2 晶圆的装载采用下拉式密封门，开门后支持晶圆载物台快速拖出腔体，可

见光屏蔽可达 100db，电场屏蔽可达 20db 

●1.2.3 内部配置温度和湿度传感器，可实时监控环境温湿度 

★1.2.4 腔体与阻尼减震台一体化设计，配置高刚性的 TMD 线摆减震机构和双气

腔阻尼减震机构，需要提供设计图来说明线摆机构和双气腔的结构 

▲1.2.5 上方配置十二楞面正压转接腔室，可同时支持 12 组分析探针同时进行气

密下针，并配置兼容 95mm 物镜的气密屏蔽盖；（需提供 12 个探针座同



时在十二楞面转接腔室进行气密下针的实物示意图片，不提供不得分） 

▲1.2.6 正压转接腔室可兼容 12c 以及 18c 治具的气密下针；（需提供 12c 和 18c

治具的在转接腔室的下针实物图片，不提供不得分） 

1.3 双视野显微镜 

▲1.3.1 配置 5x、20x 的 95mm 规格长工作距离物镜，配置可快速切换装置能够

兼容 Microchamber 腔体的使用，需要提供双物镜同时在腔室内的使用实

物图片，不提供不得分 

●1.3.2 配置电动控制 12x 光学无极变倍能力，非数字变倍，采用同轴照明光路 

●1.3.3 配置电动调焦系统，调焦行程大于 150mm，最小定位精度±0.5μm，配置

快速升降功能和精细调节手轮，调焦功能与腔体升降线控联动避免失焦； 

●1.3.4 显微镜桥架配置 XY 定位装置，XY 定位行程 50.8mmx50.8mm 定位分辨

率 1um 

★1.3.5 采用双成像光路系统，配置两个摄像头对应两个不同视野，可同时在两个

显示器上观察大视野 chip 概貌和高分辨率下针视图（需要提供双成像光

路设计原理图） 

●1.3.6 显微镜可 usb 直连显示器显示也可通过 usb 接口连接电脑显示 

1.4 探针座 

●1.4.1 配置不少于 10 套多功能探针座，定位精度 1um，XYZ 三轴行程不小于

13mm，三个控制旋钮处于同一平面便于 user 在多针操作时下针；（提供

实物图片说明探针三个控制旋钮为同一平面，实物上有所投标品牌商标，

不满足说明要求的不得分） 

1.5 探针夹具和探针 

●1.5.1 配置四套 12c 测试治具，可支持低电容测试，最高频率 500mHZ，配置两

组有源探针专用电源 

▲1.5.2 配置 10 组高分辨率 IV测试同轴治具，可支持多种 SMU 接口，在电压为

±200v 范围时，漏电不高于 50fA（提供同轴治具实物图片和结构剖面图

片说明是 50 欧姆阻抗匹配，治具实物图片上需要有投标品牌商标，同时

出具漏电测试截图说明在±200v 电压范围内漏电小于 50fA。提供图片不

满足要求的不得分） 

▲1.5.3 所有探针治具能够在不移动针座的情况下在腔体中进行倾仰装针。（提供

上述两种探针治具在屏蔽腔体中倾仰装针的说明图片，提供图片不能满



足用户倾仰装针安全性的不得分） 

 

三、商务要求 

1.项目实施 

1.1 交付的时间和地点 

详见第七章《拟签订的合同文本》国内合同范本 6.4交付. 

★1.2 付款条件（进度和方式） 

详见第七章《拟签订的合同文本》国内合同范本第四条合同价款的支付. 

1.3 履约 

1.3.1 履约保证金 

本项目不收取履约保证金 

1.3.2 履约验收方案 

（1）验收时间：设备安装、稳定运行 1 个月后 

（2）验收方式：组织专家参与验收 

（3）验收程序：按照采购人验收相关规定进行 

验收内容及验

收标准 

序号 验收内容 验收标准 

1 开箱验收 配置全新且完整 

2 产品运行验收 满足技术参数指标要求 

2.采购标的需满足的服务标准、期限、效率等要求 

2.1 售后服务 

详见第七章《拟签订的合同文本》国内合同范本第八条 质量保证期、第九

条 质量保证期服务. 

2.2 培训 

详见第七章《拟签订的合同文本》国内合同范本 7.3 培训. 

3.采购标的的其他技术、服务等要求 

3.1 兼容性与后续成本 

供应商承诺对产品提供终身售后服务，且在承诺质保期外维修提供优异、优



惠服务。供应商提供设备保修清单和延保价格，条目包括但不限于项目编码、名

称、型号、单项报价（为日后的延长保修提供参考依据，不计入响应总价）。供

应商承诺保证设备报废前所有易损易耗件、备附件和配套工具等零部件的供应和

保障。供应商提供设备耗材清单和耗材可选供应商，条目包括但不限于物料编码、

名称、型号、单项报价（为日后的耗材采购提供参考依据，不计入响应总价）。 

4.针对本项目的服务方案、组织方案或承诺 

1）项目实施方案 

供应商应根据本项目关于项目实施的要求，针对本项目实际情况结合过往

经验分析并指出项目实施过程中关于进度控制，交货、付款、安装、调试、履

约验收方案等内容，存在潜在的困难点、风险点，并能够给出妥善的实施方

案。 

2）售后服务方案 

供应商应根据本项目关于售后服务的要求，制定合理完善的售后服务解决

方案，按照国家有关要求及本项目实际情况，最大限度的保证本项目所购设备

质保期内外均可以连续、稳定运行，针对本项目提供关于质保服务内容及承

诺、故障响应时间等内容的售后服务方案。 

3）培训方案 

供应商应根据本项目关于培训方案的要求，制定科学、合理的培训组织方

案，对采购人及相关下属单位系统使用人员进行及时有效的培训，确保其能正

确使用相关系统及功能，应针对本项目提供关于培训内容、时间计划安排等的

培训方案。 

4）兼容性与后续成本 

供应商应根据本项目关于项目兼容性与后续成本的要求，提供本项目涉及的全生命周期成

本报价方案，如必要耗材或配件费用、兼容性成本、使用期间能源费、废弃处置费等。 
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